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LABORATORIO CIRCUITOS ELECTRÓNICOS 

PRÁCTICA N° 6 

1 TEMA 

AMPLIFICADORES OPERACIONALES I 
 

2 OBJETIVOS 

2.1 Realizar el diseño e implementación de circuitos inversor, no inversor, sumador y 

restador con el amplificador operacional LM741. 

2.2 Comprobar el funcionamiento del amplificador operacional en aplicaciones lineales 

básicas. 

3 TRABAJO PREPARATORIO 

3.1 Consultar las características técnicas y distribución de pines de los circuitos 

integrados LM741 y LM358 (amplificadores operacionales). Explicar la función de 

cada uno de los pines. 

3.2 Definir los siguientes términos de un amplificador operacional: 

a) Tierra virtual. 

b) Voltaje de compensación de entrada. 

c) Corriente de polarización de entrada. 

d) Resistencia de entrada diferencial. 

e) Resistencia de entrada en modo común. 

f) Corriente de compensación de entrada. 

g) Resistencia de salida 

3.3 Diseñar un amplificador inversor que cumpla con las condiciones de diseño 

detalladas en la Tabla 1. 

Tabla 1. Datos para el diseño de circuitos amplificador inversor 

Grupo Vin,p-p |Av| Frecuencia 

Lunes 7-9 400 mV 30 1 kHz 

Lunes 16-18 450 mV 25 1.5 kHz 

Martes 9-11 500 mV 20 2 kHz 
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Martes 14-16 550 mV 30 2.5 kHz 

Miércoles 14-16 600 mV 25 3 kHz 

Miércoles 16-18 500 mV 20 1 kHz 

Jueves 14-16 400 mV 30 1.5 kHz 

Jueves 16-18 450 mV 25 2 kHz 

Viernes 9-11 550 mV 20 2.5 kHz 

Viernes 16-18 600 mV 25 2.5 kHz 

. 

3.4 Diseñar un amplificador no inversor que cumpla con las condiciones de diseño 
detalladas en la Tabla 2. 

Grupo Vin,p-p |Av| Frecuencia 

Lunes 7-9 600 mV 21 1 kHz 

Lunes 16-18 550 mV 24 1.5 kHz 

Martes 9-11 400 mV 27 2 kHz 

Martes 14-16 550 mV 30 2.5 kHz 

Miércoles 14-16 600 mV 29 3 kHz 

Miércoles 16-18 500 mV 21 1 kHz 

Jueves 14-16 400 mV 24 1.5 kHz 

Jueves 16-18 450 mV 27 2 kHz 

Viernes 9-11 550 mV 30 2.5 kHz 

Viernes 16-18 600 mV 24 1.5 kHz 

 Tabla 2. Datos para el diseño de circuitos amplificador no inversor. 
 

3.5 Diseñar un circuito sumador en el cual el Vin,1 es una señal triangular de frecuencia 

4 kHz y amplitud 2 V, y el Vin,2 es una señal cuadrada (TTL) de amplitud 5 [V] con 

una frecuencia de 4 kHz (esta señal se obtiene mediante la salida sync del 

generador de funciones).  

3.6 Diseñar un circuito restador en el cual el Vin,1 es una señal sinusoidal de frecuencia 

2 kHz y amplitud 8 V, y el Vin,2 es una señal cuadrada (TTL) de amplitud 5 V con 

una frecuencia de 2 kHz (esta señal se obtiene mediante la salida sync del 

generador de funciones).  

4 EQUIPO Y MATERIALES 

4.1 Hardware 

- Protoboard, cortadora y peladora de cables, puntas de prueba, multímetro, 

memoria USB de 8GB (máximo). 

- Elementos necesarios para armar los circuitos diseñados en los numerales 3.3, 

3.4, 3.5 y 3.6 (resistencias, amplificadores operacionales, cables, etc.). 
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- Potenciómetros (cinco de 1 kΩ o 5 kΩ o 10 kΩ o mezclados). 

 

5 PROCEDIMIENTO 

5.1 Implementar en el protoboard los circuitos diseñados en los numerales 3.3, 3.4, 
3.5 y 3.6. 

5.2 Obtener las señales de entrada y salida del circuito implementado en el laboratorio. 
Capturar las formas de ondas y tomar las medidas necesarias para la realización 
del análisis de errores en el informe. 

5.3 Realizar los cambios que el instructor de la práctica indique. 
 

6 INFORME 

6.1 Presentar los resultados obtenidos durante la realización de la práctica. En caso de 
haber realizado cambios en el diseño, explicar el motivo que llevó a realizarlos y 
cómo estos cambios afectaron al comportamiento de los circuitos. 

6.2 Obtener los porcentajes de error debidamente justificados de las mediciones 
presentadas en el numeral anterior. 

6.3 Presentar las gráficas de las señales de entrada y salida obtenidas en la práctica 
generadas en Matlab. 

6.4 Conclusiones. 

6.5 Recomendaciones. 
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